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Funkcje konwersji typow

INT TO REAL

® Zmienia wartos¢ typu catkowitego na wartos¢ typu
zmiennoprzecinkowego

ST:

B:=INT TO REAL(A);

FBD:

A INT TOREAL R
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Funkcje konwersji typow
TRUNC

® Zmienia warto$¢ typu zmiennoprzecinkowego na wartos¢ typu
calkowitego

ST:
B:=TRUNC(A);

FBD:

A TRUNC +—B




Funkcje konwersji typow

BCD TO INT

®* Zmienia wartos¢ w kodzie BCD (binary coded decimal) na
wartosc typu catkowitego

ST:
B:=BCD TO INT(A);

FBD:

A BECDTOINE L p
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Funkcje konwersji typow

INT TO BCD

® Zmienia typu catkowitego na wartos¢ w kodzie BCD (binary
coded decimal)

ST:
B:=INT TO BCD(A);

FBD:

A INTLTOBED L p
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Funkcje konwersji typow

CONCAT
* Zmienia par¢ wartosci DATE 1 TIME OF DAY w pojedyncza
wartos¢ DATE AND TIME
® Szczegolny przypadek funkcji CONCAT dla tekstow

ST:
Q:=CONCAT(D,T);

FBD:

CONCAT Lo
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Funkcje konwersji typow

DATE AND TIME TO TIME OF DAY
® Zwraca czas z wartosci zawierajacej date 1 czas

ST:
B:=DATE AND TIME TO TIME OF DAY (A);

FBD:

A—— DATE_AND TIME TO_TIME_OF DAY }—B
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Funkcje konwersji typow

DATE AND TIME TO DATE
® Zwraca date z wartosci zawierajacej date 1 czas

ST:
B:=DATE AND TIME TO DATE(A);

FBD:

A DATE_AND TIME TO DATE ——B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe

® ABS
® Wartos¢ bezwzgledna liczby

ST:
B:=ABS(A);

FBD:

A ABS —B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe
* SQRT

® Pierwiastek kwadratowy

ST:
B:=SQRT(A);

FBD:

A SQRT —8B




_ Funkcje | matemtmfe/

jednoargumentowe
=N

* Logarytm naturalny

ST:
B:=LN(A);

FBD:

A EN-— B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe

* LOG
® Logarytm dziesi¢tny

ST:
B:=LOG(A);

FBD:

A FOG - F—— 1




_ Funkcje | matemtmfe/

jednoargumentowe

* EXP
® Funkcja e*

ST:
B:=EXP(A);

FBD:

A EXE B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe
¢ SIN

® Funkcja sinus (argument w radianach)

ST
B:=SIN(A);

FBD:

A SIN  F——1P




_ Funkcje | matemm/

jednoargumentowe
o 1 D R

® Funkcja cosinus (argument w radianach)

ST:
B:=COS(A);

FBD:

A COs B




_ Funkcje | matemm/

jednoargumentowe
°® TAN

® Funkcja tangens (argument w radianach)

ST:
B:=TAN(A);

FBD:

A TAN —B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe
¢ ASIN

® Funkcja arcus sinus

ST:
B:=ASIN(A);

FBD:

A ASIN —B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe
® ACOS

® Funkcja arcus cosinus

ST:
B:=ACOS(A);

FBD:

A ACOS B




_ Funkcje | matemmfe/

jednoargumentowe
¢* ATAN

® Funkcja arcus tangens

ST:
B:=ATAN(A);

FBD:

A ATAN —B




_ Funkcje | matemm/

dwuargumentowe
¢ SUB
® Odejmowanie. Dziala rOwniez na typach zwigzanych z czasem 1
datg.
ST:
Q:=A-B

FBD:
5 A-B o)
B




dwuargumentowe

¢ DIV

®* Dzielenie

ST:
Q:=A/B

FBD:

AlB ——Q

09)




_ Funkcje | matemmfe/

dwuargumentowe
®* MOD

® Reszta z dzielenia

ST:
Q:=AMODB

FBD:

AMOD B Q

o




_ Funkcje | mateWan:eFO/

dowolnej liczbie argumentow

®* EXPT
* Potegowanie

ST:
Q:=A**B

FBD:

AB Q

o




~ Funkcje matema

dowolnej liczbie argumentow
°* ADD

®* Dodawanie. Liczba argumentow moze by¢ dowolna. Dziala
roOwniez na typach zwigzanych z czasem 1 data.

ST:
Q:=A+B+C+D
FBD:
s = =0
2 ADD
C

D_




_ Funkcje | matemm:em/

dowolnej liczbie argumentow
®* MUL

® Mnozenie. Liczba argumentdw moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=A*B*C*D
FBD:
s = 5
=
C
5




_ Funkcje | matemm:em/

dowolnej liczbie argumentow
®* MUL

® Mnozenie. Liczba argumentdw moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=A*B*C*D
FBD:
s = 5
=
C
5




Przesuniecia bitowe

SHL

® Przesuni¢cie bitowe w argumencie IN o N pozycji w lewo 1
wypelnienie N bitow od prawej wartoscig 0

ST:
Q:=SHL(IN:=A ,N=B);

FBD:
SHL




Przesuniecia bitowe

SHR

® Przesuni¢cie bitowe w argumencie IN o N pozycji w prawo 1
wypelnienie N bitow od lewej wartoscig 0

ST:
Q:=SHR(IN:=A,N=B);

FBD: -




N/

Przesuniecia bitowe

ROL

® Przesuni¢cie bitowe z rotacjg w argumencie IN o N pozycji w
lewo. N bitow z lewej strony przechodzi na prawag strong,
zachowujac kolejnosc.

ST:
Q:=ROL(IN:=A,N=B);

FBD: i




N/

Przesuniecia bitowe

ROR

® Przesuni¢cie bitowe z rotacjg w argumencie IN o N pozycji w
prawo. N bitow z prawej strony przechodzi na lewg strone,
zachowujac kolejnosc.

ST:
Q:=ROR(IN:=A,N=B);

FBD: L




Funkcje boolowskie
AND

* Koniunkcja logiczna. Liczba argumentéw moze by¢ dowolna.

ST:

Q:=A&B&C&D;

Q:=AND(A,B,C,D);

FBD:

B_

D_

AND




Funkcje boolowskie
OR

® Alternatywa logiczna. Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:

Q:=AOR B OR C OR D;
Q:=OR(A,B,C,D);

FBD:

B_

D_

OR




Funkcje boolowskie
XOR

* Exclusive or. Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:

Q:=A XOR B XOR C XOR D;
Q:=XOR(A,B,C,D);

FBD:

B_

D_

XOR
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Funkcje boolowskie
= e

® Negacja logiczna

ST:
B:=NOT A;

FBD:

A NOF B
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Funkcje wyboru
MAX

® Funkcja maksimum — warto$¢ wyjscia jest rowna najwickszemu
z argumentow. Liczba argumentéw moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=MAX(A,B,C,D)

FBD:

B_
MAX

D_
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Funkcje wyboru
MIN

® Funkcja minimum — warto$¢ wyjscia jest rOwna najmni€jszemu
z argumentow. Liczba argumentéw moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=MIN(A,B,C,D)

FBD:

B MIN

D_
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Funkcje wyboru

LIMIT
® Jezeli IN<XMN to Q:=MN
* Jezeli MN<=IN<=MX to Q:=IN
® Jezeli IN>MX to Q:=MX
ST:
Q:=MIN(A,B,C,D)

FBD:
LIMIT

A — MN




Funkcje wyboru

SEL
* Selekcja. Jezeli G=0 to Q:=INO, jezeli G=1 to Q:=INI1

ST:
Q:=SEL(G:=A,IN0=B,IN1=C);

FBD:
SEL
A G
B INO -
C IN1
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Funkcje wyboru
MUX

® Multiplexer. Wartoscig wyjscia jest wartos¢ K-tego wejscia.

ST:
Q:=MUX(K:=A,INO=B,IN1=C,IN2=D);

FBD:
MUX
A G
B INO Q
C IN1
D IN2
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Funkcje porownujace
GT

®* Zwraca 1 gdy kolejne argumenty tworza sekwencje malejaca.
Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=GT(A,B,C,D);
Q:=(A>B)&(B>C)&(C>D);

A —
—

B — GT

C

D_

FBD:
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Funkcje porownujace
GE

* Zwraca 1 gdy kolejne argumenty tworza sekwencj¢ nierosnaca.
Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=GE(A,B,C,D);
Q:=(A>=B)&(B>=C)&(C>=D);

A —
—

B — GE

C

D_

FBD:




Funkcje poréwnujgce
EQ

® Zwraca
argumentOw moze by¢ dowolna.

ST:

Q:=EQ(A,B,C,D);

1 gdy wszystkie argumenty

Q:=(A=B)&(B=C)&(C=D);

FBD:

A_
B_

C
D_

EQ

T 2

s3 rowne.

Liczba



N

Funkcje porownujace
LE

* Zwraca 1 gdy kolejne argumenty tworzg sekwencje niemalejaca.
Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=LE(A,B,C,D);
Q:=(A<=B)&(B<=C)&(C<=D);

A_
T 2

B — LE

C

D_

FBD:
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Funkcje porownujace
LT

® Zwraca 1 gdy kolejne argumenty tworza sekwencje rosnaca.
Liczba argumentow moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=LT(A,B,C,D);
Q:=(A<B)&(B<C)&(C<D);

A_
T 2

B — LT

C

D_

FBD:
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Funkcje porownujace
NE

® Zwraca 1 gdy zadne dwa argumenty nie sg roOwne. Liczba
argumentOw moze by¢ dowolna.

ST:
Q:=NE(A,B,C,D);
Q:=(A<>B)&(B<>C)&(C<>D);

A_
T 2

B — NE

C

D_

FBD:
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Funkcje dziatajgce na tekstach
AL Eh

® Dhugosc tekstu (liczba znakow)

ST:
B:=LEN(A);

FBD:

A LEN ——B
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Funkcje dziatajgce na tekstach

® EERT
® Zwraca pierwszych L znakow od lewej w tekscie IN

ST:
Q:=LEFT(IN:=A,L=B);

FBD:

LEFT
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Funkcje dziatajgce na tekstach

® RIGHT
® Zwraca pierwszych L znakow od prawej w tekscie IN

ST:
Q:=RIGHT(IN:=A,L=B);

FBD:

RIGHT
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Funkcje dziatajgce na tekstach

MID

® Zwraca L znakdéw w tekscie IN zaczynajac od P-tego znaku od
lewej

ST:
Q:=RIGHT(IN:=A,L=B,P=C);

FBD:
MID
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Funkcje dziatajgce na tekstach
® CONCAT

® Laczenie tekstow

ST:
Q:=CONCAT(A,B,C,D);

FBD:

B — CONCAT

D_




N/

Funkcje dziatajgce na tekstach

INSERT

* Wstawia tekst IN2 w tekst INI poczagwszy od P-tego znaku
tekstu INI1. Znaki tekstu IN1 poczawszy od P-tego s3a
przesuwane w prawo, a nie nadpisywane.

il i
Q:=INSERT(IN1:=A,IN2=B,P=C);

FBD: INSERT
A IN1
B IN2 -

P




N/

Funkcje dziatajgce na tekstach

DELETE

* Kasuje L znakow tekstu IN1 poczawszy od P-tego znaku od
lewej. Ewentualne nieskasowane znaki po prawej sg przesuwane
w lewo do miejsca rozpoczecia kasowania

il i
Q:=DELETE(IN1:=A,L=B,P=C);

DELETE
A IN1

B L

P

FBD:




Funkcje dziatajgce na tekstach

REPLACE

® Zastepuje L znakdw tekstu IN1 poczawszy od P-tego znaku od
lewej przez tekst IN2

ST:
Q:=REPLACE(IN1:=A,IN2=B,L=C,P=D);

FBD:

REPLACE
IN1

IN2 Q

L
P

OO0 o >»
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Funkcje dziatajgce na tekstach

FIND

® Zwraca miejsce pierwszego wystgpienia tekstu IN2 w tekscie
IN1

ST:
Q:=FIND(IN1:=A,IN2=B);

FBD:
FIND

A IN1
B IN2
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